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Pré-requisitos ME270, ME444 Co-Requisitos   Requisitos C.H.  

EMENTA 

Dimensionamento de eixos/chavetas/estrias e pinos. Dimensionamento de uniões rígidas: parafusos, rebites e soldas. 
Dimensionamento de molas. Dimensionamento de elementos para transmissão: engrenagens, correias, correntes e cabos. 
Dimensionamento de mancais de rolamentos e de deslizamento. Dimensionamento de freios e embreagens. 
 

OBJETIVO (S) DO COMPONENTE 

O objetivo desta disciplina é introduzir os conceitos principais relativos à engenharia de sistemas de controle, 
visando o modelamento de sistemas dinâmicos, analise da estabilidade e projeto de compensadores. 
 
 
 
 
 
 
 
 
METODOLOGIA 

- Aulas expositivas no quadro. 
 
- Apresentação de slides em data show. 
 
- Estudo dirigido com listas de exercícios. 
 
 
 
AVALIAÇÃO 
 

−  Avaliações escritas. 
−  Trabalhos e exercícios extraclasses 
 
 
 
 
 
 
 



CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 

       1. Introdução aos sistemas de controle 

• Modelamento matemático de sistemas dinâmicos 

• Representação no domínio da freqüência 

• Representação em espaço de estados 

2. Sistemas de controle com realimentação 

• Características e desempenho 

• Estudo da estabilidade: Critério de Routh, método do lugar das raízes 

3. Análise no domínio da freqüência 

• Métodos da resposta em freqüência 

• Características de sistemas: margem de ganho e margem de fase 

• Estabilidade no domínio da freqüência. Critério de Nyquist 

4. Projeto de sistemas de controle 

• Controladores P, PI, PID 

• Controladores avanço/atraso de fase 

• Controladores com realimentação de variáveis de estado 
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