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RESUMO: O satélite japonés ALOS (Advanced Land Observing Satellite) colocou a disposi¢ao da comunidade de
sensoriamento remoto i magens de diferentes sensores, dentre eles o PRISM (Panchromati c Remote-sensing Instrument
for Stereo Mapping), gerando uma expectativa de exatiddo planimétrica muito boa se comparada com as existentes
atualmente, sem necessidade de uso de pontos de controle. Este trabaho buscou avaliar a exatiddo plani métrica de uma
imagem do PRISM, com nivel de processamento 1B2G, adquirida sobre uma area com terrenos planos e acidentados,
através da comparacdo das coordenadas de 47 pontos de verificagdo, determinados através de posicionamento relativo
estético em baixas altitudes (até 69 metros) e em areas devadas (entre 102 e 558 metras). Os resultados mostraram que,
na &rea estudada, os deslocamentos observados nos pontos de verificagdo, quando comparados com suas posigoes
homol ogas identificadas na imagem, estavam bastante préximos do indicado pda JAXA (Agéncia Espacia Japonesa)
no segundo relatdrio de calibragéo, atendendo ao especificado no PEC (Padrdo de Exatidéo Cartografica) para a classe
A daescala 1:50.000. O deslocamento médio foi de 11,5 metros, com erro médio quadrético de 4,9 metros. Confirmou-
se, ainda, que os maiores va ores de deslocamento ocorreram nas areas com maiores altitudes.

ABSTRACT: The Japanese satellite ALOS (Advanced Land Observing Satellite) offered to the remote sensing's
community images of different sensor, among them PRISM (Panchromatic Remote-sensing Instrument for Stereo
Mapping), generating a expectation of a good planimetric accuracy if compared with the existent ones, without using
control points. This paper intends to eval uate the planimetric accuracy of a PRISM image, with processing level 1B2G,
acquired on aflat and mountainous area by means of 47 check points, determined by static relative GPS positioning in
low altitudes (up to 69 meters) and in high areas (between 102 and 558 meters). The results showed that, in the studied
area, the displacements observed in the check points, when compared with their homol ogous positions in the image,
were very close to the indicated values by JAXA (Japanese Space Agency) in the second calibration report, in
accordance to the PEC (Cartographic Pattern of Accuracy) for the first class of 1:50.000 scale. The medium
displacement was 11,5 meters, with 4,9 meters rms. It was dso confirmed that the largest displacements happened in
the areaswith larger altitudes.

INTRODUCAO
O ALOS possui 3 sensores a bordo: PRISM

O satélite japonés ALOS foi lancado em 24 de
janeiro de 2006, visando a aquisicdo de imagens de todo o
planeta para 0 monitoramento de desastres ambientais,
levantamento de recursos naturais e suporte a cartografia
(IBGE, 2007). Depois de 9 meses de calibragao, o sadlite
passou a ser considerado operacional em 20 de outubro de
2006, adquirindo imagens com periodo de revisita (ciclo)
de 46 dias.

(Panchromatic Remote-sensing Instrument for Sereo
Mapping), AVNIR-2 (Advanced Visible and Near-
Infrared Radiometer — Type 2) e PALSAR (Phased Array
L-band Synthetic Aperture Radar). PRISM e AVNIR-2
sd0 sensores oOpticos € 0 PALSAR é um radar. As
caracteristicas do PRISM estéo apresentadas no item 2, a
seguir. O AVNIR-2 apresenta resolucao espacia de 10
metros, em 4 bandas espectrais equivaentes ao Azul,
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Verde, Vermelho e Infravermeho Proximo. A faixa
coberta (swath) é de 70 Km, com resolugdo radiométrica
de 8 hits. Para imageamento de desastres naturais, o
sensor pode variar a visada lateralmente até 44° para a
direita ou para a esquerda. O PALSAR é um sensor SAR
(Synthetic Aperture Radar), operando na banda L, com
resolucdo espacial variando de 10 a 100 metros. Pode
operar no modo polarimérico adquirindo imagens nas
polarizagdes HH, HV, VH e VV, ou ainda no modo
ScanSAR. Dependendo do modo de operagao pode cobrir
faixa desde 20 até 350 quildmetros de largura.

A JAXA optou por estabelecer nés de
distribuicdo das imagens para as diversas partes do
mundo. A ASF (Alaska Satellite Facility), que é o n6
responsavel pela distribuicdo das imagens nas Américas
fez uma parceria com o IBGE para que este faca a
distribuicdo das imagens para usuérios ndo comerciais a
precos bastante atraentes: custo final em reais equivalente
a US$ 125,00 (valor de referéncia até os dias atuais —
julho de 2008).

Em funcdo do custo muito inferior as imagens
existentes com as mesmas caracteristicas e da excelente
qualidade de posicionamento prometida, o interesse pelas
imagens do ALOS, especificamente do sensor PRISM,
tem sido intenso por uma grande parcela da comunidade
do sensoriamento remoto, incluindo o préprio IBGE. As
imagens PRISM apresentam grande potencid de uso para
mapeamento topogréfico, tanto devido a sua dta
resolucdo espacia (2,5 metros) quanto a sua capacidade
estereoscOpica, que torna possivel a geracdo de model os
digitais de elevacéo.

Neste sentido, tornou-se necess&io O
desenvolvimento de um estudo visando verificar se as
imagens atendem ao que foi plangado e divulgado pela
JAXA. Esta em desenvolvimento no IBGE um projeto de
avdiagdo das imagens PRISM, considerando-se os niveis
de processamento 1B1, 1B2R e 1B2G. No presente estudo
- 0 primeiro do projeto - o foco da avaliagdo foi o nivel
1B2G jaque este é o nivel que deve atender auma grande
parcela dos usuarios.

2 SENSOR PRISM

As imagens adquiridas pdo PRISM sdo
pancrométicas (comprimentos de ondas entre 0,52 e 0,77
microns), apresentando resolucdo espacid de 2,5 metros e
resolucdo radiométrica de 8 bits. O PRISM é composto
por 3 sistemas opticos independentes, um com visada
nadir e dois com visadas inclinadas para frente e para trés
(fig.1), tornando possivel o imageamento estereoscopico
a0 longo da trgjetoria

Cada um dos trés sstemas 6pticos € composto
por conjuntos de CCDs, sendo 6 para a visada nadir e 8
CCDs para cada uma das visadas para frente e para trés.
(EORC/JAXA, 2006)

O sensor PRISM pode operar em 2 modos. Nadir
e Triplet. No modo Nadir apenas a visada nadir é
utilizada, com os 6 CCDs que a compde, imageando uma
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faixa de 70km. No modo Triplet as 3 visadas sdo

utilizadas, cada uma com 4 CCDs, imageando

estereoscopi camente uma faixa de 35km (Fig. 2). Neste

modo as visadas tém inclinacOes de 23,8° para frente e

para trés, formando pares estereoscopicos com uma

relacdo base/dltura (B/H) igual 1,0. Além dainclinacdo da

visada, 0 sensor pode ser inclinado lateramente em +/-
1,5°

O sadlite ALOS apresenta um requintado
Sistema de Controle da Orbita e Atitude da plataforma
(AOC) o que o torna especialmente interessante para a
cartografia pois, segundo a JAXA, as informagbes
geradas pelo sistema AOC torna possivel gerar imagens
com ata qualidade geométrica sem a necessidade de uso
de pontos de controle medidos no terreno. (Ver item 4)

A JAXA elaborou uma estratégia para aquisicao
de dados utilizando os 3 sensores ALOS para todos os
continentes, nos 3 primeiras anos de operacdo do satélite.
De acordo com esta edratégia, o Brasil tem sido
imageado completamente pelo sensor PRISM, uma vez a
cada ano, nos meses de marco a junho. A JAXA definiu
que o sensor PRISM deve usar o0 modo de observacdo
Triplet para esta cobertura anual. Para garantir
continuidade entre as faixas é necess&rio imagear em 2
ciclos, sendo o primeiro com inclinacdo lateral do sensor,
de-1,2° e 0 segundo de +1,2°,.

—— O plical
Bench

Figura 1 — Sensor PRISM e os sistemas Opticos para
visadas Nadir, Backward (para trés) e Forward (para
frente) © JAXA
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visada
para tras

trajetoria

Figura 2 — Sensor PRISM — Modo de observacéo Triplet.
(Traduzido de © JAXA)

3 NiVEIS DE PROCESSAMENTO

Asimagens PRISM podem ser adquiridas através
do IBGE/ASF em 4 diferentes niveis de processamento:
1A, 1B1, 1B2R e 1B2G.

As imagens PRISM no nivd 1A ndo sdo
calibradas. Consistem do dado de sinal ndo comprimido e
reconstruido, com coeficientes de calibragdo radiométrica
e geométrica anexados, mas nao aplicados. O usuario
recebe um arquivo de imagem para cada um dos CCDs
gue compdem cada visada.

As imagens nivel 1B1 sdo corrigidas
radiometricamente, adicionando-se o0s coeficientes de
calibracdo absoluta Possuem o0s coeficientes de
caibracdo geométrica anexados, mas ndo gplicados. O
usudrio recebe um arquivo de imagem para cada um dos
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As imagens 1B2 sdo calibradas radiométrica e
geometricamente e os CCDs de cada visada sdo
mosaicados. O usuario recebe um arquivo de imagem
para cada visada. No nivel 1B2R aimagem apresenta seus
pixels ainhados em relagdo a trgetéria do satdlite e
possui coordenadas na projecdio UTM. E necessario que o
usudrio aplique uma rotagdo para tornar a imagem
orientada para o Norte. Ja o nivel 1B2G esta rotagéo ja
vem aplicada, ou sgja, aimagem esta georreferenciada e,
consequentemente, seus pixds ainhados com a grade da
projecdo UTM. Toda a correcdo geométrica aplicada no
nivel 1B2 é efetuada utilizando os dados obtidos pelos
instrumentos do sistema AOC, o que significa que o
usuério ndo necessita fornecer pontos de controle medidos
no terreno para obter uma imagem georreferenciada.
Entretanto a qualidade geométrica desta imagem
georreferenciada esté vinculada a qualidade do sistema
AOC e a0 processamento do sina que o transforma em
imagem.
No presente trabdho serd avdiada a qualidade
geométrica de umaimagem PRISM nivel 1B2G.

4 ESPECIFICACOES DE EXATIDAO DA JAXA

O Sistema de Controle da Orbita e Atitude do
ALOS (AOCS) é composto por: Star Tracker Triplo,
GPS dupla-fase, RRA (dispositivo para laser ranging),
Torqueador magnético e computador 64 bits.

A posicdo do satélite é obtida pelos receptores
GPS e sua aitude € obtida pelos Star Trackers e
Giroscopios (KRAMER, 2006). Adicionamente existe
um sensor de deslocamento angular (ADS — Angular
Displacement Sensor), montado diretamente sobre o
sensor PRISM, para medir a oscilagdo de atafrequéncia
(KAMIY A,2007).

Os dados obtidos por estes equipamentos tornam
possivel produzir uma imagem com adta qualidade
geométrica. A tabela 1 mostra a exatidao geométrica
esperada para as imagens processadas pela versao 4.01 do
software de processamento de imagens ALOS utilizado

CCDs que compdem cada visada. pela JAXA para gerar imagens PRISM nivel 1B2.

Tabdal — Resultados da cdibracdo do produto PRISM nivel 1B2 de marco de 2007 (JAXA, 2007)

Direcdo do pixd ||Diregdo dalinhal| ~. .. .

(across track) (along track) Distancia
Exati gé0 Absoluta VisadaNadir (RMS) 8m 9m 12m
Exatidao Re ativa Desvio padréo dentro de uma
4m 3m 5m
cena (1o)

Esta avaliagdo utilizou 331 pontos de controle
medidos no terreno, cobrindo 6 cenas PRISM (JAXA,
2007).

Deve-se ressaltar que estes valores foram obtidos
pela JAXA descontando o efeito de deslocamento do

relevo, que é dependente do angulo de visada e a da
elevacdo do ponto (ACRES, 2007).

Sendo o sensor PRISM do tipo push-broom, a
geometria do imageamento é caracterizada pela projecéo
aproximadamente paralela a direcdo da trajetdria (along-
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track) e projecdo perspectiva na direcdo transversal a
trgjetdria (across-track) (KOCAMAN e GRUEN, 2007).
Considerando a estratégia de imageamento da
JAXA, descrita no item 2, aimagem PRISM Triplet tem
inclinacdo de 1,2° na diregdo transversal a trgetoria.
Como a abertura angular de varredura é de cerca de 2,9°,
nos extremos da faixa de 35Km, pode-se encontrar uma
inclinagdo de até 2,65°. Quanto maior a ondulagdo do
terreno e maior a inclinagdo do sensor, maior sera a
deformacdo devido ao relevo nesta imegem. Td
deformacdo pode ser corrigida através do processo de
ortorretificacdo que ndo € avo do presente estudo.

5 DESCRICAO DA AREA DE ESTUDO

A &ea Utilizada para esta avdiagio esta
locadlizada no estado do Rio de Janeiro, cobrindo o
municipio de Itaguai e parte dos municipios do Rio de
Janeiro, Seropédica, Rio Claro, Mangaratiba, Paracambi,
Nova lguagu, Pirai e Queimados (Figura 3).

Parte de regido escolhida apresenta relevo
montanhoso, com variagdo aproximada de 0 a 1.300
metros, tornando possivel, desta forma, avaliar a
qualidade geométrica do sensor PRISM tanto em &eas
planas como em aeas montanhosas onde o deslocamento
devido ao relevo é mais acentuado, conforme descrito no
item 4.
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Figura 3 — Imagem PRISM Triplet da regido de Itagual,
RJ.

6 MATERIAISE METODOS
6.1 Descricdo da imagem

Embora a imagem tenha sdo adquirida no modo
Triplet, no presente estudo foi avdiada apenas a
qualidade geométrica da visada nadir, por ser esta visada
a que sofre menor deformacdo geométrica dentre as 3
visadas disponiveis. A figura 4, a seguir, apresenta a cena
Nadir, nivel 1B2G, utilizada nesta avaliagdo com os
pontos de verificacdo plotados. A porgdo do centro para o
leste da imagem faz parte da Baixada de Sepetiba, um
conjunto de terras baixas que drenam para a Baia de
Sepetiba (RJ). A tabda 2 apresenta informactes
referentes a cena avaiada

Figura4 — Imagem PRISM Nadir ALPSMN059584060 com os 47 pontos determinados em campo.
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Tabela 2 — Identificagdo das cenas PRISM Triplet

| dentificador ALPSMN059584060
Data de aquisicéo 08/03/2007

Modo de aquisi¢do Triplet

Largurada Faixa (nominal) 35 km

Nivel de processamento 1B2G

Sub-né responsave pelo processamento ASF/AADN

Versdo do processador 4.01

Latitude do centro (imagem nadir) -22.862°

Longitude do centro (imagem nadir) -43,817°

Inclinago transversal atrgjetdria -1,2°

6.2 Metodologia

ApOs a aquisicao da cena, recebida em formato
CEOS, foi utilizado o programa MapReady v.1.0.3,
desenvolvido pela ASF e disponibilizado gratuitamente
pelainternet, para a conversao paraa extensao Geotiff.

A partir desta imagem no formato Geotiff, foram
identifi cados pontos — num total de 118 — distribuidos por
toda a érea da imagem para sua determinagcdo em campo.
Priorizou-se  pontos locadlizados em  cruzamentos
perpendiculares  entre  estradas ou  caminhos,
considerando-se as condig¢fes de acessibilidade. Buscou-
se, ainda, medir o maximo possivel de pontos em &eas
com maiores va ores de atitude — identificadas a partir de
um Modelo Digitd de Elevagéo (MDE) da missdo SRTM
(Shuttle Radar Topography Mission). Deve ser destacado
gue nas areas de maior atitude os poucos cruzamentos
acessiveis existentes ndo apresentavam-se claramente
identificaveis, devido a densa cobertura vegetal. Em
algumas situagbes em areas urbanas percebeu-se uma
dificuldade na escolha de pontos por conta da alta
reflectdncia de aguns avos, prgudicando a perfeita
identifi cacdo das i ntersegoes.

Considerando os resultados acangados no
relatério de cdibragcdo das imagens ALOS divulgado pela
JAXA para a visada Nadir (12m RMS), definiu-se como
adeguada a adocdo do método de posici onamento relativo
estético com uso de receptores de dupla freqiiéncia, com
coordenadas obtidas por irradiamento a partir de uma
estacdo base. Para isso foi utilizado o ponto SAT93819,
integrante da rede planimétrica do Sistema Geodésico
Brasileiro, localizado na Universidade Federa Rura do
Rio de Janeiro, contido na cena objeto do estudo.

As determinacfes GPS consideraram:
- Taxaderastreio: 5s

Tempo médio de rastreio em cada estacdo

remota: 30 min

PDOP maximo: 4

Minimo de satélites : 5

Mascara de elevagdo :10°

Datum planimétrico: WGS-84

Distancia méxima das estagdes remotas a estacdo

base 40 km

As medi¢bes foram realizadas com Receptores

NOVATEL DL 4 PLUS.

Visando facilitar a navegacdo, foram utilizados
receptores MAGELLAN EXPLORIST 400, e folhas
topogréficas daregido. A materidizacdo do ponto é feitaa
partir da intersegdo dos eixos que definem um
cruzamento. Para facilitar a identificagdo do ponto em
gabinete, ainda em campo utilizou-se como recurso o
tracado dos eixos das vias na imagem, com auxilio de
notebook, como forma de materiadlizar em um arquivo
gréfico, o loca medido (Figura 5). Este procedimento se
mostrou bastante eficiente porque minimizou as chances
de erro naidentificacdo e posicionamento do ponto.

-«

Figura 5. Exemplo de ponto materiaizado em arquivo
gréfico

Panto 2122

Cada ponto de controle foi fotografado de tal
maneira que sua localizagdo em campo ficasse claramente
visivel e facilitasse, posteriormente, sua identificagdo na
imagem para vdidacdo. Nas cadernetas de campo foi
elaborado um croqui detalhado de cada ponto com a sua
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orientagdo, posicdo das tomadas das fotografias, detalhes
importantes do seu entorno (tipo de vegetacdo, marcas de
antropismo, etc). Nas cadernetas também foram
registrados os valores de PDOP de cada ponto, datas
juliana e gregoriana etc.

Em aguns casos foram encontradas agumas
dificuldades na medic¢éo dos pontos:

Na &earural a principal dificuldade ocorreu porque
muitos dos cruzamentos selecionados, por falta de
melhores opgdes, se tratavam de “caminho de boi”
em area de pasto que em dguns casos ndo foram
locdizados e em outros ja havia ocorrido
significativas modificacbes. Além disto, muitos dos
locais escolhidos estavam inacessiveis devido a
existéncia de porteiras com cadeados.

Na &ea urbana, a dificuldade maor foi o
problemdtico acesso as &eas de risco em
comunidades carentes (favelas).

Surgiram, anda, outras dificuldades para medir
pontos localizados no Distrito Industrial, devido a
alteracdo da paisagem no locd, e por conta da
demora em obter autorizagBes para acesso as areas,
demandando em alguns casos, uma manha inteira de
espera.

Para processamento dos dados foi utilizado o
software EZSurv Post Processor 2.22, da Viasat GEO
Technologies. O processamento foi realizado diariamente,
admitindo-se apenas solucdo fixa, com RMS centi métrico.

A patir das coordenadas dos pontos
determinados em campo, passou-se a fase de i dentificacdo
de seus homdlogos na imagem. Para isso foi criado um
arquivo grafico destes pontos, que foram reposicionados
na imagem a partir dos croquis, fotos e dos e xos das vias
tracados. ApOs este reposicionamento, exportou-se um
arquivo com as coordenadas dos pontos para comparacao
com as coordenadas oriundas do processamento dos
dados de campo. A partir das diferencas entre as
coordenadas foi calculada a resultante da diferenca e, em
seguida, sua andlise para avaliagdo da exaidéo
planimétrica da imagem, bem como sua classificagdo
quanto ao PEC.

Como a area apresenta porgdes baixas e outras
elevadas, procurou-se classificar os pontos, dividindo-os
de acordo com a dtitude na qual estavam localizados,
fazendo-se uma nova avaliacao dos dois grupos de dados.
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7 RESULTADOS

Do total de 118 pontos plangjados em gabinete e
dos 64 efetivamente determinados em campo, foram
utilizados 47 pontos identificados na imagem PRISM
1B2G para a avdiacdo da exatiddo planimétrica da
imagem que, como descrito anteriormente, apresenta
apenas correcd0 de sistema, ndo tendo sido
ortorretificada. Desta forma, sdo esperados desl ocamentaos
plani métricos causados pelo efeito dainclinacéo da visada
do sensor sobre o relevo da éreaimageada.

Os 17 pontos néo utilizados nesta avalicao foram
coletados para uso nas avaliacbes dos demais niveis de
processamento do PRISM.

A média dos deslocamentos foi de 11,5 metros,
com erro médio quadrdico de 4,9 metros. Os
dedocamentos minimo e méximo foram 7,6 e 27,5
metros, respectivamente. A tabela 3 apresenta os nimeros
de pontos e seus percentuais em intervaos de
deslocamentos entre as coordenadas determinadas em
campo e sua posi ¢ao naimagem.

Tabda 3: Deslocamento planimétrico

Deslocamento | No. de Pontos %
0al0Om 28 59,6
0al25m 39 83,0
0a25m 45 95,7
0a28m 47 100,0

Pela andlise da tabela 3 e pelo ero médio
quadrético calculado (4,9m), verificase que a imagem
apresenta exatidao planimétrica compativel com a classe
A daescala 1:50.000.

Do tota de pontos considerados, 37 estdo
|locdlizados em terrenos baixos, com altitudes variando de
0 a 69 metros. Os 10 pontos restantes estdo localizados
em altitudes que variam de 102 a 558 metros. A figura 6
mostra através de gréficos de barras o vaor do
deslocamento em cada um dos pontos plotados sobre o
MDE SRTM da érea de estudo.
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Ao se separar 0s pontos em dois conjuntos, 37
pontos relativos a dreas com baixa atitude e os 10
localizados nas &eas mais altas, os resultados mostram
claramente o efeito do relevo:
- &reas baixas (0 a69 metros):
- todos os 37 pontos apresentam deslocamentas
menores ou iguais a 12 metros;
- &reas mais altas (102 a558 metros):
- 2 pontos com deslocamentos abaixo de 12
metros (altitudes de 102 e 194 metros);
- 6 pontos com dedocamentos entre 12 e 25
metros (altitudes entre 398 e 464 metros);
- 2 pontos com desocamentos entre 25 e 28
metros (altitudes entre 468 e 558 metros).

Ou sgja, ao focar apenas a area baixa, aimagem
utilizada nesta avaliagdo pode ser enquadrada na classe A
da escala 1:25.000, tanto ao se considerar o percentud de
pontos com deslocamento de aé 12,5 metros (100%)
guanto a0 se considerar 0 erro médio quadrético (1,1
metro).

Figura 6: Deslocamentos observados nos 47 pontos de verificagdo sobre MDE SRTM.

Visando avaliar a influéncia do relevo na
exatidao planimétrica da imagem, foi feito um célculo do
deslocamento méaximo esperado para a &ea de estudo.
Considerando os vaores de inclinagdo da visada
apresentados no item 4, se a maxima elevagao observada
na area (1.300 metros) estivesse locdizada num dos
extremos da imagem, deveria ser verificado um
deslocamento de 60 metros. Elevacfes de 500 metros
provocam deslocamentos de 23 metros, se estiverem
localizadas nos extremos da i magem.

8 CONCLUSAO

A avdiacdo desta imagem PRISM / ALOS
possibilitou identificar coeréncia e estabilidade nos
resultados, visto que os valores de deslocamentos
observados entre pontas na imagem e seus homdélogos no
terreno, medidos em campo através de posicionamento
relativo estdtico, variavam muito pouco quando uma
mesma condicdo de terreno era observada. Em &ess
planas a exatidado plani métrica da imagem nivel 1B2G é
muito préxima ao apresentado no relatério de caibragdo

R. S. Barros; A. L. Codho; L. F. Oliveira; M. F. Melo; J. D. Correia



Il Smpdsio Brasileiro de Ciéncias Geodésicas e Tecnologias da Geoinformagdo

da JAXA, enquadrando-se na classe A da escala 1:25.000,
de acordo com o PEC. Nas &eas eevadas, com relevo
movimentado, a exatiddo da imagem 1B2G diminui,
enquadrando-se na escala 1:50.000, classe A, ainda de
acordo com o PEC.

Os resultados foram muito promissores,
incentivando a continuidade do projeto de avaiagdo das
imagens PRISM em outras &reas e com outros niveis de
processamento (1B1 e 1B2R), bem como dos MDEs
extraidos a partir das trés visadas deste sensor.

Vale acrescentar que a imagem utilizada neste
trabaho foi processada pea ASF utilizando a versdo 4.01
do processador, entretanto a JAXA ja esta utilizando a
versdo 5.00 (de abril de 2008). De acordo com
informacBes da JAXA, imagens processadas com versdes
mais recentes que a aqui Uutilizada irdo apresentar
qualidede geométrica superior, O que Sserve COmMo
motivacdo para a continuidade das avaliagbes do uso
destas imagens para geragao de produtos cartograficos.

Deve ser destacado, ainda, que os resultados sdo
muito atraentes para usU&ios que ndo necessitam
ortorretificar as imagens, pois podem comprar produtos
no nivel 1B2G a um custo muito baixo e com uma
exatiddo muito boa se comparado com a ampla maoria
dos produtos disponiveis no mercado. E importante
enfatizar, também, que estas imagens podem ser usadas
como referéncia para registro de outras, sempre que a
exatidao observada segja apropriada para a aplicagdo, em
especial nas areas planas.

Recife - PE, 8-11 de setembro de 2008
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